Technische Information stand : 12/2011

Analog - Frequenz-Messumformer AF 500

zum Umwandlung eines Einheitssignals in eine proportionale Frequenz

1) Analog - Frequenz - Messumformer AF500 - 10 -0 - 00 .
(Typ) ( Standard) (Netz) (Optionen).= = ==
im Schnappschienengehduse aus Makralon, 75 x 22,5 x 110 mm
Gehéuse : IP 40, Klemmen : IP 20, beriihrungssicher nach VBG 4
Hilfsspannung : 230V AC +/- 10%
Eingang: 0/4...20mA, 0/2...10V DC
programmierbare Ausgangsfrequenz von 0 ... 0,01 Hz bis 0 ... 20 kHz
Ausgangsfrequenzbereich mittels Drehcodierschalter programmierbar
entweder Anfangs- und Endwert je 2-stellig einstellbar
oder aber - bei Anfangswert 0Hz - nur Endwert 4-stellig einstellbar
Ausgange : Transistor passiv und Relais-Wechsler
Grundgenauigkeit: 0,1 %;
mit galvanischer Trennung zwischen Ein-, Ausgang und Hilfsspannung
sonstige technische Daten gem. Datenblatt mit Bedienungsanweisung auf den Folgeseiten

wahlweise :
2) Analog - Frequenz - Messumformer AF500 - 10 -5 - 00
Ausfiihrung wie Pos. 1), jedoch Hilfsspannung: 24 V DC +/- 15%




Analog-Frequenz Messumformer AF 500
Ausgangs-Frequenz von 0... 0,01Hz bis 0 ... 20kHz programmierbar

Merkmale
Eingange fur 0/4 ... 20mA, 0/2 ... 10V DC

Teach-in Programmierung fir analogen
Anfangs-und Endwert
(nur bei abweichenden Eingangs-Signalen erforderlich)

Ausgangsfrequenzbereich mittels Drehkodierschalter
programmierbar

Ausgange Transistor passiv und Relais-Wechsler

Galvanische Trennung zwischen
Eingang / Ausgang / Hilfsspannung

Betriebs- und Programmieranzeige durch
2-Farben-LED

Hilfsspannung 24V DC oder 230V AC
22,5mm Gehause fur Tragschienenmontage

Allgemeines

Analog-Frequenz Messumformer AF 500 wandeln ein Einheitssignale 0/4 ... 20mA bzw. 0/2...10V DC in eine
proportionale Frequenz um. Der gewlinschte Frequenz-Messbereich wird Uber seitliche Drehkodierschalter
digital eingestellt.

Kurzinformation

Einstellgenauigkeit 1% bei Anfangswert der Frequenz ungleich 0

0,01% bei Anfangswert der Frequenz gleich 0
Teach-in Toleranzen beim Eingangssignal (Normsignal) lassen sich kompensieren
Watch-dog Uberwachter Programmablauf. Im Stérfall erfolgt ein automatischer Reset.
Ausgange Transistorausgang und der Relaisausgang arbeiten parallel. FUr Frequenzen unter

9,9 Hz |af3t sich der Relaisausgang mit DIP-Schalter S4 abschalten. Bei Frequenzen
Uber 9,9 Hz wird der Relaisausgang automatisch abgeschaltet.



Technische Daten

Hilfsenergie
Hilfsspannung
Frequenz AC
Leistungsaufnahme
Arbeitstemperatur
Isolationsspannung

Prufspannung
- Konformitat

Messeingang
Stromeingang
Spannungseingang
Anfangswert
Endwert

Ausgénge
Transistor
Frequenzbereich
Relais
Frequenzbereich
Grundgenauigkeit
Temperaturfehler

Gehduse
Ausfihrung
Gewicht
Schutzart
Anschluss

Anschlussbild

oA

1 230V AC £10% oder 24V DC +15%
1 47 ... 63Hz

1 <3VA

: -10 ... +60°C

: 250 V= nach VDE 0110 Gruppe 2

zwischen Eingang / Ausgang / Hilfsspannung
: 4kV - zwischen Eingang / Ausgang / Hilfsspannung

: EN55022, EN60555, IEC1000-4-4/5/11/13,

:0...20mA, 4...20 mA

. per Software einstellbar von 0 ... + 25%
. per Software einstellbar von -15 ... + 10%

: Max 30V DC, Last max. 30mA
:0...0,01Hz, 0 ... 20kHz Tastverhaltnis 0,5
. 250V ~ < 250VA < 2A, 100V = < 50W < 1A
: 0...0,01Hz, 0 ... 9,9Hz, Tastverhaltnis 0,5
: 0,1 % vom Endwert

:0,01% /K

: Normgehause aus Makrolon 8020 UL 94 V-1
: ca. 140g

: Gehause IP 30, Klemmen IP20 gemat BGV A2
: Schraubklemmen mit Drahtschutz, max. 2,5mm?

Eingange
0/2...10V
i 0/4...20mA
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Ausgang Relais

Ausgang Transistor

Hilfsspannung

umschaltbar, Ri =51 Q
:0...10vDC, 2 ... 10V DC umschaltbar, Ri = 20 kQ



Konfiguration des Ausgangs-Frequenzbereiches

Anfang und Ende des Frequenzbereiches werden jeweils 2-stellig digital durch seitlich angeordnete Drehko-
dierschalter eingestellt (Anfangswert =S5/S6; Endwert=S7/S8). Mit dem Schalter S9 (bis Schalterstellung 6)
wird der gewtinschte dekadische Bereich festgelegt (Multiplikator).

Beginnt der Frequenzbereich bei 0, 143t sich der Frequenzbereich 4-stellig digital einstellen (Endwert=S5-S8).

Der gewiinschte dekadische Bereich wird wiederum mit S9 (ab Schalterstellung 7) festgelegt

Beispiel 1 1284123, 1234
Bereich £1,5... 8,0Hz 0§92 92020 0&)s
Einstellungen : 1-5-8-0-2 87 "877|°87" "87 7187 |
Anfangswert  Endwert Multipli-

(bzw. nur Endwert)  kator

I S5 S6 S7 S8  S9
Belsplelz 1284123411234123,[123 4

Bereich :0 ... 12750Hz 0@50@50 0@

Einstellungen : 1-2-7-5-0 957695269526 9576(9556
Anfangswert ~ Endwert  Multipli-

S5 S8

57 S8 S8

12341234123

{bzw. nur Endwert) kator

Seitliche Schalter Frontseitige Schalter

S9 | Multiplikator Bedingungen fiir S5-S8 Schalter OFF ON
1 0,01 Hz S1 - f Startwert
2 0,1Hz Anf 4 Endwert S2 - f Endwert
nfangs- und Endwe

3 1Hz je 2-stellig einstellbar S3 OmA / 0V 4mA/ 2V
4 10 Hz S4 Relais OFF Relais ON
5 100 Hz

6 1000 Hz Frontansicht

7 0,01 Hz

8 0,1 Hz 0 ... (nur) Endwert ®AF500

9 1 Hz 4-stellig einstellbar ng-:OrNsmn

0 10 Hz 2%3;5”.30

S4 || Relay

LED Funktion
Bei der Kalibrierung und Funktionstiberwachung Gbernimmt die Betriebs-LED zusatzliche Funktionen.
LED-Funktion:

Dauerlicht Gerat arbeitet korrekt
blinkend (Kalibrierung) Eingangssignal im zulassigen Messbereich
Rot blinkend (Kalibrierung) Eingangssignal auf3erhalb des zuldssigen Bereich, bzw.

Schalterstellung ungiltig

Rot Dauerlicht Programmfehler, Werksseitige Uberpriifung erforderlich.

Kalibrierung des Eingangssignales
Ein Abgleich des Start- und Endwertes ist nur erforderlich, wenn das Eingangssignal nicht genau einem der
Normsignale 0/4...20mA bzw. 0/2...10V entspricht. Abweichungen lassen sich damit ausgleichen.

Beispiel:

Elngangs Stromsignal 0,2 ... 19,8 mA; Ausgangsfrequenz O ...
Frequenzbereich mit den Drehkodierschaltern einstellen

- Startwert 0,2 mA an die Eingangsklemmen legen.

- DIP-Schalter S1 in Stellung ON bringen

- LED blinkt griin (Hinweis: Blinkt LED rot, liegt der Wert auerhalb der kompensierbaren Abweichung)

- Angelegter Startwert wird beim Schalten des DIP-Schalter S1 in Stellung OFF Gbernommen und dem
Anfangswert des Frequenzbereiches zugeordnet.

- Endwert 19,8 mA an die Eingangsklemmen legen.

- DIP-Schalter S2 in Stellung ON bringen

- LED blinkt griin (Hinweis: Blinkt LED rot, liegt der Wert auRerhalb der kompensierbaren Abweichung)

- Angelegter Endwert wird beim Schalten des DIP-Schalter S2 in Stellung OFF Ubernommen und dem
Anfangswert des Frequenzbereiches zugeordnet.

12750Hz
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Bestellschliissel

1. 2. 3.
AFso0-| |- |-[ |
1. Messbereich
10 Eingange 0/4...20mA , 0/2...10V DC
Programmierbare Ausgangsfrequenz von 0.. .0,01Hz bis 0 ... 20kHz
2, Hilfsspannung
0 230V AC +10%
5 24V DC +15%
3. Option

05 keine Option
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